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Shipcontroller Dynamic Positioning (DPS) är ett intelligent tillval som 

gör att båten automatiskt håller sin position och riktning med hjälp av 

motorer och thrustrar. Systemet kompenserar konti-

nuerligt för vind, ström och vågor, så att båten

ligger stabilt utan att du behöver korrigera

manuellt. DPS är ovärderligt innan tilläggning,

vänteläge i hamn, vid broöppningar, inför tankning,

slussning eller när du behöver lämna förarplatsen en

kort stund. Med ett enkelt knapptryck får du full kontroll och extra trygghet.

FJÄRRKONTROLLER SOM GER DIG
ÖKAD SÄKERHET OCH BEKVÄMLIGHETShipcontroller kan installeras på båtar med elektriska reglage.

Fjärrkontrollerna är robusta med antingen joystick eller knappar.

Tydlig display visar information från båtens instrument (fart, djup, kurs, autopilot kedjeräknare, 
Dynamic Positioning, mm.)

Manövrera upp till två motorer samt bog- och akterpropeller

Dynamic Positioning (DPS) samt autopilotmodul.

Inbyggt LiPo batteri med trådlös laddning (QI-laddare)

Vattentäta (IP65 klassade) och flyter

128-bitars krypterad tvåvägs radiokommunikation, mycket motståndskraftig mot störningar 
och manipulering.

Använder frekvensen 2,4 GHz för stabil och lång räckvidd

- Med display får du fler funktioner

Dynamic Positioning System (DPS)
 – automatiskt läge i perfekt position



DockerOne ShipView R3

Shipcontroller DockerOne är en enkel, robust och användarvänlig 
fjärrkontroll för säker tilläggning. Med intuitiv knappstyrning kan du 
kontrollera båtens fram- och backrörelser samt bogpropeller på ett lugnt 
och kontrollerat sätt. Den trådlösa tekniken ger pålitlig kommunikation 
och ökad rörelsefrihet, vilket även gör DockerOne lämplig för ensamseg-
ling eller mindre båtar. Ett kostnadseffektivt instegssystem som ökar både 
säkerhet och komfort i hamn.

• Avancerad motorstyrning (tomgång eller förhöjt varvtal)

• Separata knappar för tuta och belysning

• Bog- och akterpropeller samt dubbla ankarspel

• Ergonomiska, taktila knappar som ger full kontroll utan att du 		
	 behöver titta – även med handskar på.

ShipView R3 är en rund multifunktionell pekskärm på 3” (7,7 cm) som integrerar 
viktiga funktioner i ett enda instrument, såsom DPS-kontroll, ankring, larm och 
djupvarningar – allt i en robust, intuitiv och elegant design.

• DPS-kontroll från en fast station, även utan att fjärrkontrollen är 	
	 påslagen. Den visar i realtid positionsprecision samt motor- och 	
	 bogpropelleraktivitet som styrs av DPS, vilket gör systemöver-
	 vakning och justering enklare.

• Säkrare och enklare ankring: huvudstyrning av ankarspelet, kätting-
	 räknare och automatisk beräkning av ankarlängd (scope). Superfin 	
	 grafik hjälper dig att snabbt lägga ut rätt längd på ankarkättingen.

• Djuplarm: en viktig säkerhetsfunktion för att förhindra grundstötning 	
	 när djupet understiger en säker gräns.

• Varningar för grunt och djupt vatten: praktiska navigationshjälp-
	 medel som gör att du kan förutse situationer och fatta säkrare beslut.

• Marinanpassad design: display som är läsbar i solljus (~850 nits), 	
	 flerspråkig och IP67-klassad.

EzVector

Shipcontroller EzVector är den mest avancerade trådlösa
fjärrkontrollen för precisionsmanövrering av båtar. Den är utrustad 
med en treaxlig joystick som möjliggör samtidiga och mjuka 
rörelser i flera riktningar. Den intelligenta styrningen kombinerar 
automatiskt gas, back och bog-/akterpropeller för exakt kontroll 
vid tilläggning. Systemet är designat för maximal driftsäkerhet och 
snabb respons, och passar utmärkt för både en- och tvåmotor-
installationer vilket gör EzVector till det självklara valet för
krävande båtägare och båtar i olika storlekar.

• Hold function: håller båten mot bryggan mha thrustrarna

• Avancerad motorstyrning (steglös eller 1-2-steg)

• Bog- och akterpropeller samt dubbla ankarspel

• Förberedd för DPS (Dynamic Positioning System)

• Separata knappar för tuta, belysning och thrustrar

• Kedjeräknare, beräknar förhållandet kedja/djup

Shipcontroller DockerPro erbjuder professionell kontroll och 
flexibilitet vid tilläggning. Den trådlösa fjärrkontrollen ger direkt och 
exakt styrning av motorer och thrustrar, med tydlig återkoppling och 
snabb respons. Systemet är byggt för att klara tuffa marina miljöer. 
DockerPro är idealisk för båtägare som vill ha hög prestanda och 
trygg manövrering från valfri position ombord.

• Doble Clic® feature: välj 2 nivåer av kraft på thrustrar

• Hold function: håller båten mot bryggan mha thrustrarna

• Förberedd för DPS (Dynamic Positioning System)

• Bog- och akterpropeller samt dubbla ankarspel

• Separata knappar för tuta och belysning

• Kedjeräknare, beräkning förhållande kedja/djup

DockerPro


